


保养无人机 你需要做到这八条 
即便无人机厂商不断推陈出新，价格也愈发亲民，但是作为科技前沿的产品，其价格依旧还是比较高昂的。而且无人机由于人为或天气等不可控的因素，坠毁的几率也颇高。那么我们日常使用中究竟要注意哪些事情，才能尽可能减少意外的发生呢？
以下八条建议希望能够帮助大家避免不必要的炸机。
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▌记得飞行前检查
你最不希望的就是，飞到高空中的时候，才发现无人机出了故障。因此无论何时飞，记得飞行前进行检查，比如机身是否有裂缝，图传和信号是否良好，指南针是否校准等等。
尤其指南针和GPS校准是非常重要的，目前许多智能无人机都是依托它们进行悬停的。
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▌检查螺旋桨是否损坏
螺旋桨是对于飞行和悬停最为重要的一个部分。一点点损坏都会导致无人机的不稳和失控，而它们也的确非常容易损坏。因此每次飞行前一定要仔细检查四支螺旋桨叶，而飞行之后也要记得将螺旋桨卸下，避免压坏。
▌飞行和充电前检查电池
无人机一般采用聚合物或锂电池，这些电池密度极高，可以同时为4个电机提供稳定的电压，因此一定要小心存放它们。
因此每次起飞前要检查电池的电压、每个电芯的电压。使用完毕后充电时也要注意充电时间，如果接下来很久不用，要记得放电，但也要避免过度放电。
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▌永远不要想当然
如果发现无人机有任何的异样，在进一步检修前不要冒险飞行。因此我们也建议对于商业航拍的飞手，一定要购置多台无人机，这样一旦一台发生问题，其他的无人机依旧可以使用。
另外，即便无人机没有问题，天气情况比如大风大雨、人群密集等不适宜飞行的情况，也一定要一切以安全为主，不要冒险飞行！
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▌保持软件最新
DJI等无人机厂商的固件和APP更新非常快，这是厂商负责任的体现，他们不停排除着BUG，而旧版本中这些BUG就可能是炸机的元凶，因此一定要记得随时更新软件。
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▌不要让尘土和细沙进入电机
许多飞手喜欢去海边航拍大海，由于电机是具有磁性的，尘土和细沙中包含的细微的金属颗粒可能会被吸附进入电机内部，影响电机正常运转。更严重的话，更有可能导致电机停转。
如果确实不慎，有颗粒进入电机，可以尝试用吸尘工具，但是如果电机依旧运转不顺畅，可能只能拆开电机，或者寻找维修点了。
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▌学会简单的焊接
由于无人机在起飞降落甚至飞行中都出于震动中，有时降落时甚至可能导致部分排线松动。同时一些人为了增强遥控器信号，也会安装更大面积的天线。这些都会需要用到焊接技能。建议飞手们可以根据网上的教程，学习一些基础的焊接技能，这样能免去不少的麻烦。
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▌了解无人机每个部分的工作原理
知己知彼，百战不殆。了解无人机每个部分的工作原理，才能在出现问题时快速排查，对症下药。
比如，四个电机与控制器相连，而控制器又与飞控连接，飞控通过接收器收集来自遥控器的信号，根据信号决定让控制器提高或降低电机的转速。
电机的电源来自电池，电池供给多大的电压则由控制器决定。
飞控也包含了气压计、指南针、GPS等模块，确保无人机平稳飞行，一旦无人机不平稳，它也会自行调整不同的电机的转速，保持无人机稳定。
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